Leica CloudWorx 1.1 dla PDMS
Wygodna wtyczka umozliwiajgca korzystanie
ze skanow laserowych w PDMS

Chmura punktoéw obiektu
jest w PDMS wyswietlana

we wiasciwym miejscu
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PDMS traktuje
chmury punktow
w ten sam
sposob jak inne
modelowane
elementy
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Skuteczne zarzadzanie i wykorzystanie danych
ze skanowania laserowego

Program Leica CloudWorx 1.1 dla PDVIS jest wtyczka

do efektywnego zarzadzania - bezposrednio w PDMS - chmurami
punktéw - zebranymi przez skanery laserowe, dla zapewnienia
lepszego zaprojektowania, wytworzenia i wpasowania elementéw
modernizowanych obiektow. Wytwarza w PDMS wirtualny miejsce
budowy dla wiekszej pewnosci montazu konstrukdi i dziatania
nowych elementow.

Uzytkownicy korzystajg ze znanego im interfejsu PDMS, skracajac
tym samym czas, potrzebny na poznanie pracy z chmurami
punktéw. Narzedzia Leica CloudWorx i potezny mechanizm obstugi
chmur punktéw Leica Cyclone oraz struktura bazy danych,

Standardowa
funkgja kolizji
podswietla
elementy
kolidujgce

z chmurg punktéw

pozwalaja uzytkownikom na sprawng wizualizagje i prace z duzymi
plikami danych. Uzytkownicy czerpig korzysci z kompletnych

i doktadnych informagji dla sprawdzenia zgodnosci projektow

z istniejgcymi elementami, przeprowadzania kluczowych analiz
konstrukcyjnych i produkcyjnych i wiele wiecey... a wszystko
bezposrednio w PDMS.

Cechy i zalety

B Szybka manipulaga danymi ze skanowania

B Ciecia, przekroje, szesciany ograniczajgce

B Automatyczne centrowanie D-punktow rur

B Doktadne wpasowanie, kontrola kolizji i raporty
B Bezposrednie pomiary w chmurze

B Rownolegty dostep wielu Uzytkownikow w sieci
B Obstuga dowolnych skaneréw
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Leica CloudWorx 1.1 dla PDMS

Koncepcja i projekt zwigzane z istniejacym srodowiskiem

Projektanci mogg planowac, projektowac, wizualizowac i dynamicznie
reagowac, w zaleznosci od zawartosci chmury punktéw z realnego Swiata.
Dla Uzytkownikdéw jest to wirtualny plac budowy wewngtrz PDMS.

Potezne zarzadzanie chmurami i pomiary

Uzytkownicy moga szybko, skutecznie i wydajnie zarzadzac rozlegtymi
chmurami punktéw. ,,Ptaszczyzny tnace i Potprzekroje” i/lub ,,szesciany
ograniczajgce” zapewniajg szybka i tatwa nawigacje w chmurach punktow.
Pomiary w chmurze sg wykonywane z uzyciem znanych narzedzi PDMS.
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Modele powykonawcze 3D
Punkty-D srodka rur generowane sg automatycznie poprzez wskazanie jednego
punktu na powierzchni rury. Z wykorzystaniem chmury punktéw, Punktow-D
UL T T i narzedzi modelowania 3D PDMS, Uzytkownicy moga tworzy¢ zgodne
ze standardem katalogowym systemy rurociggéw, konstrukgji, przewodow,
sl Lut systeméw koryt elektrycznych, zbiornikow i urzadzen.

Automatyczne wykrywanie kolizji z chmura punktéw i raportowanie
Wykrywanie kolizji z chmura punktéw jest wykonywane z uzyciem witasnych
narzedzi PDMS do automatycznego wykrywania i raportowania kolizji.
Uzytkownicy, bazujac na wybranych ustawieniach, moga automatycznie
wykry¢ kolizje pomiedzy modelowanymi obiektami i chmurami punktow.
Wszystkie naktadajace sie w ramach wybranego regionu punkty,
Uzywajac standardowej funkcji PDMS dla badania kolizji,  s3 podswietlane i specyfikowane.
Uzytkownicy mogg tatwo wyszukac krytyczne kolizje
przebiegu nowego projektu w chmurze punktow Obstuga wielu formatéw danych ze skanowania
it'g‘r':?"t;g:i:q'{(o'\:; rY:‘i:ks"k:::: rl‘:i)l‘l’(vq ir:l:?":h ur Uzytkownicy AVEVA moga skorzysta¢ z korzysci jakie daja dane ze skanowania
Powy’i;. zbiorr?ika. W u fhnych rur, z dowolnego skanera, poprzez import w standardowych formatach ASCII.

W dodatku, Leica CloudWorx dla PDMS dopuszcza bezposredni import
w orginalnych formatach danych z najbardziej popularnych skaneréw.
Wchodza w to wszystkie modele laserowych skaneréw impulsowych
i fazowych Leica Geosystems.
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Dane techniczne Leica CloudWorx 1.1 dla PDMS* Wymagania systemowe

Renderowanie zmienny poziom szczegétowosci (LOD), zmiana gestosci chmury jednym
kliknieciem

Pomiary wspoétrzedne punktu 3D, punkt-punkt, punkt do modelu

Kontrola Sprawdza projekty pod wzgledem potencjalnych kolizji z chmurami
kolizji punktéw, z uzyciem funkcji PDMS, Podswietlenie punktéw kolizji

Windows jest zarejestrowanym znakiem handlowym Microsoft Corporation. Inne znaki handlowe * Prosimy odnie$¢ sie do dokumentu Leica Cyclone 6.0 Technical
i towarowe uzyte w niniejszym dokumencie naleza do ich prawnych wtascicieli. Specifications w celu zapoznania si¢ z petna listg specyfikacji produktu.

llustracje, opisy oraz specyfikacje techniczne nie sg wigzace i mogg ulec zmianie. Wszelkie prawa
zastrzezone. Wydrukowano w Polsce - Copyright Leica Geosystems AG, Heerbrugg, Szwajcaria, 2008 r.
753315en - VI.O8 - RDV
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